Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych
Niniejsze Specyfikacje Techniczne wobec braku ogoélnych specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot dla kubaturowych i terenowych dla obiektéw uzytecznosci
publicznej oraz z uwagi na obszernos¢ i skomplikowanie przedmiotu inwestycji ma
charakter doprecyzowujgcy pojecia i relacje pomiedzy uczestnikami procesu budowlanego
w celu odpowiadajgce]j oczekiwaniom Zamawiajgcego, dobrej jakosciowo i sprawnej
realizacji inwestycji stanowigcej przedmiot zamodwienia. Specyfikacje nie stanowig
szczego6towego opisu technicznego przedmiotu inwestycji, a zbiér wymagan, ktére sg
niezbedne do okreslenia standardu i jakosci robot.
Niniejsze Specyfikacje powotujg i klasyfikujg nastepujgce zrodia szczegotowych zasad
wyznaczajgcych kryteria jakosciowe przy realizacji przedmiotowej inwestycji uszeregowane
w kolejnosci poczynajgc od najwazniejszego kryterium:
e Umowa (Kontrakt)
* Obligatoryjne w dacie wykonywania robét Normy Polskie i Zagraniczne oraz
obowigzujgce przepisy
* Dokumentacja Projektowa
e Aktualne w dacie wykonywania robét Normy Polskie i Zagraniczne, ktérych
stosowanie poprzez przywotanie w niniejszych specyfikacjach technicznych jest dla
inwestycji obligatoryjne, o ile Dokumentacja Projektowa nie formutuje kryteriow
jakosciowych ostrzejszych niz te Normy
e Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlanych, tomy od | do V,
Wydawnictwo Arkady, Warszawa 1989-90, w kwestiach nie zdefiniowanych
szczegoOtowo zarowno w Dokumentacji Projektowe] jak Normach przywotanych w
niniejszej specyfikacji, o ile nie stojg one w sprzecznosci z obowigzujgcymi
przepisami, Dokumentacjg Projektowg i Normami.
Watpliwosci w zakresie uszeregowania wymagan badz usuniecia sprzecznosci jakie mogg
zachodzi¢ pomiedzy Normami a zapisami w Dokumentacji Projektowej lub wzajemnie
pomiedzy Warunkami Technicznymi o ktérych mowa wyzej, Normami i/lub elementami
Dokumentacji Projektowej powinny by¢ wyjasniane przy udziale Nadzoru Zamawiajgcego |
Nadzoru Autorskiego przed przystgpieniem do robot. Wszelkie konsekwencje wynikajgce z
zaniechania wyjasnienia watpliwosci w powyzszych wzgledach obcigzajg wytgcznie
Wykonawce Robot.
Zakres kompetencji wynikajgcy ze stosowania specyfikacji technicznych
Zapisy Specyfikacji Technicznych odnoszgce sie do sposobu i zakresu wykonania danych
Robot nalezy traktowac jako obowigzujgce dla Umowy jezeli nie stanowig one inaczej niz
zapisy zawarte w Umowie. Wszelkie zapisy sporne zawarte w dokumentach przekazanych
Wykonawcy nalezy traktowac w nastepujgcej kolejnosci pierwszenstwa dokumentéw:
* Umowa (Kontrakt) i SIWZ
* Dokumentacja Projektowa
e Specyfikacje Techniczne
* Przedmiary
Uwaga
Zamieszczone dalej nazwy wyrobow i producentow sg referencjg dla odniesienia sie do ich
parametréw technicznych, estetyki, trwatosci, dostepnosci, niezawodnosci oraz sprawnego
serwisu wymienionych materiatdw i urzgdzen. Kazda z nazw domyslnie opatrzona jest
dopiskiem ,, ... lub rbwnowazne”.
Dopuszcza sie mozliwos¢ stosowania rozwigzan rownowaznych pod warunkiem, ze
zaproponowane materialy i urzgdzenia bedg posiadaly parametry nie gorsze niz te, ktore sg
przedstawione w dokumentacji. W przypadku proponowania rozwigzan réwnowaznych
nalezy przedtozy¢ dla nich niezbedne dokumenty techniczne i uzyskac dla proponowanych
rozwigzan akceptacje Inzyniera.
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OST-00 WYMAGANIA OGOLNE

CPV - 45000000-7

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna 0ST-00 ,Wymagania ogolne" zawiera informacje oraz wymagania
wspoélne dotyczgce wykonania i odbioru Robot, ktére zostang zrealizowane w ramach
Zadania ,Termomodernizacja $ciany frontowej budynku Zespotu Szkét Zeglugi Srédigdowe;
przy ul. Dgbrowskiego 4 w Nakle nad Notecig.”

1.2  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ dokumentéw przetargowych oraz kontraktowych i
nalezy je odczytywac i odnosi¢ do wykonania Roboét stanowigcych przedmiot Zaméwienia.

1.3 Zakres Rob6t obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Wymagania ogoélne zawarte w niniejszej OST-00 nalezy stosowaé w trakcie realizacji
wszystkich prac wchodzgcych w zakres Zadnia. Zakres prac wynika z Dokumentacji
Projektowej obejmujgcej opracowania w nastepujgcych branzach:

* Architektura

* Konstrukcja

W zakres prac objetych Zamoéwieniem wchodzi rowniez spetnienie wszystkich wymagan
Zamawiajgcego zdefiniowanych w dokumentacji przetargowej, z uwzglednieniem :

* przedstawienia Zamawiajgcemu planu BIOZ i harmonogramu realizacji prac objetych
kontraktem w sposob zapewniajgcy niezaktocony dostep pomieszczen nie objetych
remontem, gdyz prace bedg wykonywane w czynnym obiekcie.

e utrzymania w nalezytym stanie i likwidacji zaplecza Wykonawcy

» opracowania dokumentacji powykonawczej poszczegolinych branz podanych w
zakresie wykonywania robot.

1.4  Niektore okre slenia podstawowe
Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

Zamawiaj gcy - osoba prawna, ktora zawiera Umowe z Wykonawcg zlecajgc mu wykonanie
Zadania.

Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna realizujgca Roboty zlecone przez
Zamawiajgcego na warunkach Umowy.
Dziennik Budowy - opatrzony pieczecig Urzedu, ktéry go wydatl zeszyt, z

ponumerowanymi stronami, stuzgcy do notowania wydarzeh zaistniatych w czasie
wykonywaniu zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw Roboét,
przekazywania poleceh i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inwestorem,
Wykonawcg i projektantem. Dziennik Budowy winien by¢ prowadzony zgodnie z
odpowiednimi przepisami.

Inzynier — wskazana przez Zamawiajgcego osoba, ktdra zgodnie z zakresem udzielonych
upowaznien reprezentuje Zamawiajgcego, koordynujgc wszelkie prace zwigzane z
realizacjg przedsiewziecia inwestycyjnego.
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Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowaniu w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu. Kierownikiem
budowy jest osobg posiadajgca odpowiednie uprawnienia budowlane do kierowania
robotami budowlanymi, a takze by¢ cztonkiem Izby Inzynieréw Budownictwa.

Kontrakt - umowa wigzgca Inwestora oraz Wykonawce regulujgca warunki realizacji
przedsiewziecia inwestycyjnego.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, Zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z
oceng jakosci materiatow oraz Robat.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Rob6t, zgodne z Dokumentacjg i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Pomieszczenie - czesc¢ budynku wydzielona przegrodami budowlanymi.

Odporno $§¢ ogniowa materiatbw budowlanych — czas, W ciggu ktérego element
budowlany lub budowla moze spetnia¢ wyznaczong mu funkcje podczas pozaru, tj. moze
zachowywacé wytrzymatos¢ mechaniczng, szczelnos¢ przeciwpozarows i izolacyjnosé.
Odpowiednia (bliska) zgodno $¢ - zgodnos¢é wykonywanych Rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robét budowlanych.

Przegroda budowlana - element budowli, oddzielajacy jg od otoczenia lub wydzielajgcy w
niej pomieszczenia.

Sciana - przegroda budowlana, w zasadzie pionowa, ograniczajgca pomieszczenie lub
okreslong przestrzen w budowli.

Polecenie In zyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w
formie pisemnej dotyczgce sposobu realizacji Rob6t lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant - osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowe.
Dokumentacja Projektowa opracowana przez Pracownie projektowe poszczegolnych

branz zleconej przez strone Zamawiajgca.

Dokumentacja projektowa - opracowania opisujgce szczegotowo przedmiot zadania
inwestycyjnego sporzgdzone zgodnie z odpowiednimi przepisami na zlecenie
Zamawiajacego przez Projektantanta.

Przedmiar Robo6t — czes¢ Dokumentacji projektowej, opracowanie obejmujgce zestawienie
planowanych robét w kolejnosci technologicznej ich wykonania, obliczenie i podanie ilosci
ustalonych jednostek przedmiarowych, wskazanie podstaw do ustalenia szczego6towego
opisu robot lub szczegdtowy opis robdt obejmujgcy wyszczegolnienie i opis czynnosci
wchodzgcych w zakres robdt, sporzadzone przed wykonaniem rob6t na podstawie
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot.

Roboty budowlane — procesy produkcyjne wystepujgce w budownictwie, w wyniku ktérych
powstaje obiekt budowlany lub jego czes¢, nastepuje jego odbudowa, rekonstrukcja,
przebudowa, rozbudowa, remont, rozebranie itp.

Podatno §¢ ogniowa materiatdow budowlanych  — wrazliwo$s¢ materiatow budowlanych na
dziatanie ognia definiowana przez odpowiednie normy i przepisy.

Sprzet - oznacza aparaty, maszyny, pojazdy i inne rzeczy potrzebne do realizacji i
ukonczenia Robot, lecz bez Urzadzen czy innych rzeczy majgcych stanowi¢ czes¢ Robot
Statych.

Urzgdzenia - aparaty, maszyny i pojazdy majgce stanowi¢ lub stanowigce czes¢ Robot
Statych.

Materialy - wszelkiego rodzaju wszelkie tworzywa rzeczy (inne niz Urzgdzenia) niezbedne
do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjg projektowg i Specyfikacjami Technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera.

Front Robo6t - obszar niezbedny dla prawidiowe] realizacji Robo6t budowlanych,
przekazywany protokélarnie Wykonawcy, ktérego granice wynikajg z Dokumentacii
projektowej i projektu organizacji robat.
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1.5 Ogdlne wymagania dotycz agce Roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
Kontraktem, z Dokumentacjg projektowg , Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami
Inzyniera.
1.5.1 Przekazanie Frontu Robot
Zamawiajgcy w terminie ustalonym w Kontrakcie przekaze Wykonawcy we wiadania
wszystkie czesci obiektu objete Robotami oraz przekaze:

* Dokumentacje Projektows,

» Specyfikacje Techniczna.

» Dziennik budowy i prawomocne dokumenty stanowigce podstawe realizacji Robot (

dotyczy rob6t wymagajgcych pozwolenia na budowe)

1.5.2 Dokumentacja Robdt
Dokumentacja dostarczana przez Zamawiajgcego to Dokumentacja Projektowa
opracowana przez Projektanta na zlecenie Zamawiajgcego.

Dokumentacja dostarczana przez Wykonawce to Dokumentacja Powykonawcza catosci
wykonanych Robo6t przedstawiajgca faktycznie zrealizowane prace, w tym réwniez
sprawozdanie z rozruchu technologicznego, instrukcje DTR urzgdzen, instrukcje obstugi itp.
1.5.3 Zgodnos¢ Robot z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi
Podstawg wykonania Robot bedzie Dokumentacja Projektowa i prawomocne dokumenty
stanowigce podstawe realizacji Robo6t. Roboty bedg prowadzone i kontrolowane zgodnie z
zapisami w Specyfikacjach Technicznych.

1.5.4 Zabezpieczenie Frontu Robot

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa wykonywanych
prac na obszarze Frontu Robot przekazanym przez Zamawiajgcego, a takze poza nim w
okresie trwania Umowy az do zakonczenia i odbioru koncowego Robdét.

Wykonawca w ramach Kontraktu ma uprzatngc teren wykonywanych prac po zakonczeniu
kazdego elementu robo6t i doprowadzi¢ teren , na ktorym zrealizowat prace do porzadku.
Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob zgodny z przepisami i uzgodniony z Inzynierem. Wykonawca jest zobowigzany do
przestrzegania warunkow wydanych przez jednostki uzgadniajgce i opiniujgce oraz
Zamawiajgcego i administratora budynku.

1.5.5 Bezpieczenhstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osOb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie
koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy w miejscu prowadzenia Robot i
pomieszczeniach zaplecza budowy oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone w miejscach pracy. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty i
ubezpieczenia spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robot albo przez
personel Wykonawcy.

1.5.7 Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za obiektu, w ktérym wykonywane bedg Roboty oraz zwigzanych z
nim instalacji na powierzchni ziemi oraz urzgdzen podziemnych, takich jak rurociggi, kable
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itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca ma obowigzek powiadomic Inzyniera i odpowiednie wtadze lokalne o zamiarze
rozpoczecia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inzyniera, zainteresowane wiadze i instytucje oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia obiektu, w ktorym wykonywane bedg Roboty oraz instalacji na powierzchni
ziemi 1 urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

1.5.8 Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczeh obcigzenia na os przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu Robét. Pojazdy i tadunki powodujgce
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na teren Zaktadow Teoretycznych , w
obrebie, ktérego znajdujg sie objete Robotami tereny. Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe wszelkich Robot i elementow zagospodarowania terenu Zakladdéw Teoretycznych
uszkodzonych na skutek niewtasciwego transportu, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.9 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ obowigzujgce przepisy i szczegbtowe wytyczne
zwigzane z zakresem prowadzonych Robot i ich przestrzega¢. Wykonawca bedzie w petni
odpowiedzialny za skutki nie przestrzegania tych przepiséw i szczego6towych wytycznych
podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzgdzen lub metod i w sposoéb ciggly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1 Wymagania ogolne

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatdbw niezbednych do realizacji Robo6t. Co najmniej na tydzieh przed zaplanowanym
wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow i wyrobow przeznaczonych do Robot Wykonawca
przedstawi szczego6towe informacje dotyczgce proponowanego zrodta ich pozyskania oraz
odpowiednie Swiadectwa i atesty, wyniki badan laboratoryjnych itp. Materiaty i wyroby mogg
by¢ uzyte do wykonywaniu Rob6t jedynie po uzyskaniu akceptacji Inzyniera.

2.2  Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg
jakosc¢ i wkasciwos¢ do Robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego skladowania materiatdbw bedg zlokalizowane poza obszarem Frontu
Robot i ich zaplecza, w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce. Wykonawca
zapewni Inzynierowi w dogodnym dla niego czasie i zakresie dostep do materiatow w celu
przeprowadzenia ich kontroli.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Roboét. Sprzet uzywany do Robot
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w Specyfikacjach
Technicznych lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera, a w
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przypadku braku ustalen w tych dokumentach sprzet winien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi Kontraktem. Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do
wykonania Robo6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on
zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet nie gwarantujgcy zachowania warunkow okreslonej jakosci wykonania,
zostanie przez Inzyniera zdyskwalifikowany i nie dopuszczony do Robot.

4.  TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i whlasciwosci przewozonych
materiatdw. Rodzaj i liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robot
zgodnie z zasadami okreslonymi Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaé wymagania dotyczgce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzeh na osie i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom Kontraktu na
polecenie Inzyniera bedg usuniete z Terenu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz na terenie Zaktadéw Teoretycznych.

5.  WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Warunkami Kontraktu,
oraz za jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych Rob6t, za ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowg, wymaganiami Specyfikacji Technicznych oraz poleceniami
Inzyniera. Wykonawca na wiasny koszt skoryguje wszelkie pomyiki i btedy w czasie trwania
Robdt, jesli wymagac tego bedzie Inzynier.

Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robo6t bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej,
Specyfikacjach Technicznych, przepisach, normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier uwzgledni przedkiadane przez Wykonawce dokumenty, wyniki wkasnych
badah materiatéw i Roboét oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robdét. Wszelkie koszty z
tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Zasady ogolne i szczeg6towe

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy zapewnienie wiasciwe] jakosci realizowanych Roboét
oraz ich zgodnosci z odpowiednimi przepisami, Dokumentacjg projektowg, Specyfikacjami
Technicznymi poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

6.2 Zasady kontroli jako $ci Robét

Celem kontroli Robo6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
0siggng¢ wymagang ich jakosc.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialtbw oraz Robot z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Kontrakcie. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg
okreslone w Specyfikacjach, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam
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okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
Robot zgodnie z Kontraktem. Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do badania
Materiatow i Robot.

6.3 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacjach
Technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inzyniera.

6.4  Atesty jako sci materiatéw i urz gdzen

Inzynier moze dopuscic do uzycia tylko materialy posiadajgce atest producenta
stwierdzajacy ich pelng zgodnos¢ z warunkami podanymi w Dokumentacji Projektowej i
Specyfikacjach. Inzynier moze dopusci¢ do stosowania tylko te materiaty, ktére posiadaja:

» Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.

» Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Normg, nomg zharmonizowang lub

- aprobatg techniczng w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktore spetniajg wymogi
Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktorych atesty sg wymagane przez Specyfikacje, kazda partia

dostarczona do Robét bedzie posiadac atest okreslajgcy w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe bedg posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie

potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan bedag

dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Materialy posiadajgce atesty a urzagdzenia - wazne legalizacje mogg by¢ badane w

dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wiasciwosci ze

Specyfikacjami to takie materiaty i/lub urzgdzenia zostang odrzucone.

6.5 Dokumenty budowy

« Dziennik Budowy ( dotyczy rob6t wymagajacych pozwolenia na budowe)

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego
I Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczyC przebiegu
Rob6t, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Do dokonywania wpisow w Dzienniku Budowy upowaznieni s3a:

* Inzynier i inni uprawnieni przedstawiciele Zamawiajgcego,

* Inspektorzy Nadzoru Inwestorskiego,

* Projektanci,

» Kierownik Budowy i Kierownicy Robot,

e Pracownicy organow nadzoru budowlanego i innych organéw uprawnionych do

kontroli przestrzegania przepisow na budowie.
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Zatgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

» date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

» date przekazania przez Inzyniera Rysunkow,

e uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow
Robat,

» date wytyczenia obiektu w terenie,

» terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw Robot

» przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny
przerw w Robotach,

e uwagi i polecenia Inzyniera

» daty zarzagdzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

» zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajgcych, ulegajgcych zakryciu, czesciowych i
koncowych odbioréw Robat,

» godziny, liczba i rodzaj pracownikow zatrudnionych na Budowie,

e sprzet w uzyciu i sprzet nie uzywany,

* pobranie probek i przeprowadzone badania,

» stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

* zgodnos¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem na Rysunkach,

» dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania Robot,

» dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

 dane dotyczagce jakosci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki badan z
podaniem, kto je przeprowadzat

» wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

* inne istotne informacje o przebiegu Robot,

* szczegoOtowe zaswiadczenia dla ilosciowych i jakosciowych elementow robdét, w tym
dostawy dostarczone i uzyte.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy bedg
niezwtocznie przedktadane Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Kierownik budowy jako upowazniony
przedstawiciel Wykonawcy podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska.

Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy Robot.

Dziennik Budowy po zakonczeniu robot nalezy przekaza¢ do wiasciwego Urzedu.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych powyzej nastepujgce
dokumenty:

* pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

» protokoty przekazania Frontu Roboét,

e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

» protokoty odbioru Robat,

» dokumenty laboratoryjne,

» protokoty z narad i ustalen,

» korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy
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Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

1. ODBIOR ROBOT
7.1 Rodzaje odbioréw Robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji, Roboty podlegajg nastepujgcym
etapom odbioru, dokonywanym przez a przy udziale Wykonawcy:

» odbidr robo6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

* odbior czesciowy,

* odbidr koAcowy,

» odbiér gwarancyjny,

» odbiér pogwarancyjny,

7.2  Odbior Robot zanikaj agcych i ulegaj gcych zakryciu

Odbiér Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér Robot
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postepu Robot.

Odbioru Robo6t dokonuje Inzynier lub inny upowazniony przedstawiciel Zamawiajgcego
(inspektor nadzoru).

Gotowos$¢ danej czesci Robo6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie poézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ Robot ulegajagcych zakryciu ocenia a na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowg Specyfikacjami i poleceniami Inzyniera.

7.3 Odbior cz esciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Rob6t wynikajgcych
z harmonogramu, mogacych stanowi¢ podstawe do fakturowania. Odbioru czesciowego
Robot dokonuje Inzynier na podstawie dokumentow zawierajgcych komplet wynikow badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary w konfrontacji z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjami i poleceniami Inzyniera.

7.4  Odbior ko hcowy Robot

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera. Odbior kohcowy Robot nastgpi w terminie ustalonym w
Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia
Robot i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie 7.5.

Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na
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podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami.

W toku odbioru koncowego Robdét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow Rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania Robot uzupetniajgcych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych Ilub Robot
uzupetniajgcych w warstwie Scieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Rob6ot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacii
Projektowej i Specyfikacjach lecz nie ma wiekszego wpltywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartosc
wykonywanych Robot w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

7.5 Dokumenty do odbioru ko nAcowego Robdt

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujgce
dokumenty:

* Dokumentacje powykonawczg

e Specyfikacje Techniczne

« Uwagi i zalecenia Inzyniera zgtaszane przy odbiorze Robét zanikajgcych i
ulegajgcych zakryciu wraz z udokumentowaniem wykonania jego zalecen,

e Receptury i ustalenia technologiczne,

* Dzienniki Budowy i Ksiegi Obmiaru, jesli byty prowadzone,

*  Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan zgodne ze Specyfikacjami Technicznymi

* Atesty i inne niezbedne dokumenty dla wbudowanych materiatow,

e opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i
pomiaréw zatgczonych do dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ i
Specyfikacjami,

» sprawozdanie techniczne,

* powykonawczg dokumentacje geodezyjng obiektu,

* inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:

» zakres i lokalizacje wykonywanych Robot,

* wykaz wprowadzonych zmian,

* uwagi dotyczgce warunkow realizacji Robot,

» date rozpoczecia i zakonczenia Robot.

W przypadku, gdy wg komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego Robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje Roboty poprawkowe Ilub uzupetniajgce bedag
zestawione wg wzoru ustalonego przez Inzyniera.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

7.6  Odbior gwarancyjny

Odbi6r gwarancyjny przeprowadzony w potowie okresu gwarancji, polega na ocenie
usunietych usterek zgtoszonych podczas odbioru kohcowego oraz zgtoszonych w trakcji
dotychczasowej eksploataciji.

7.7  Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Roboét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
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Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego opisanych w p. 7.4 Odbior koncowy Robot.

8. PODSTAWA PLATNO SCI

8.1 Ustalenia ogodlne

Podstawg ptatnosci jest zgodnie z Kontraktem cena ryczaltowa zaoferowana przez
Wykonawece i przyjeta przez Zamawiajgcego.

Podana przez Wykonawce cena ryczattowa winna uwzgledniaC wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajgce sie na wykonanie Zadania zgodnie z warunkami
zamowienia, Kontraktem, Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi.

Cena ryczattowa winna obejmowac:

* robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

* wartos¢ niezbednych Materiatbw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu do miejsca Robat,

* wartos¢ pracy Sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie Sprzetu na
miejsce Robot i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

» koszty posrednie, w skiad ktérych wchodzg miedzy innymi: place personelu i
kierownictwa budowy, pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzgdzenia i
eksploatacji zaplecza budowy (w tym koszty energii i wody), koszty dotyczgce
oznakowania Robot, wydatki dotyczgce BHP, ustugi obce na rzecz budowy,
ekspertyzy dotyczgce wykonanych Robét, ubezpieczenia oraz koszty zarzgdu
przedsiebiorstwa Wykonawcy),

« zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkéw mogacych wystgpi¢ w czasie realizacji Robot w okresie gwarancyjnym.

» dodatkowe koszty zwigzane z wykonaniem Robét takie jak:

» wykonanie niezbednych pomostow roboczych i innych konstrukcji pomocniczych,

* montaz i demontaz rusztowan oraz czas ich pracy

» obstuga geodezyjna,

* wywoz oraz utylizacja materiatdw pochodzgcych z rozbiorki i odpaddw .

Cena ryczaitowa ustalona w Kontrakcie jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zgdania
dodatkowej zaptaty za wykonanie Robo6t i czynnosci objetych zamowieniem.

8.2  Zabezpieczenie Frontu Robot

8.2.1 Wymagania dotyczgce zabezpieczenia Frontu Robot

Wykonawca w ramach Kontraktu ma wykonac:

» zabezpieczenie terenu wykonywanych Robot i ich zaplecza, to znaczy dostarczyc,
zainstalowac i zdemontowa¢ po wykorzystaniu urzgdzenia zabezpieczajgce (bariery
ochronne, oswietlenie, znaki ostrzegawcze i wszelkie inne),

» uporzagdkowaé¢ i oczyscic miejsce wykonywania RoboOt po zakonczeniu kazdego
elementu Robo6t oraz doprowadzi¢c go do stanu pierwotnego jego otoczenie po
zakonczeniu Robot.

8.2.2 Minimalny zakres obowigzkéw Wykonawcy

W ramach ryczattu przewidzianego w cenie ofertowej Wykonawca zapewni:

» dostarczenie i zainstalowanie urzgdzen zabezpieczajgcych (bariery ochronne,
osSwietlenie, znaki ostrzegawcze itp.) dla Terenu wykonywanych Prac

» eksploatacje i utrzymanie zainstalowanych urzgdzen zabezpieczajgcych,

« demontaz zamontowanych urzgdzen tymczasowych,

* prace porzgdkowe.
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8.3  Tablice informacyjne oraz ogtoszenie BIOZ

Wykonawca w ramach Umowy jest zobowigzany zgodnie z obowigzujgcymi w tej dziedzinie
przepisami:
» wykonag, ustawic i utrzymywac tablice informacyjne na czas wykonywania Robot,
* wykonaé, umiesci¢ i zabezpieczyé w sposéb trwaly przed zniszczeniem ogtoszenie
zawierajgce dane dotyczgce bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

8.4  Koszty zawarcia ubezpieczenia na Roboty Kon traktowe
Koszty zawarcia ubezpieczehn wymienionych w warunkach Kontraktu ponosi Wykonawca.
8.5  Koszty r ekojmi wykonania i wszystkich wymaganych gwarancji

Koszty pozyskania rekojmi wykonania i wszystkich wymaganych gwarancji ponosi
Wykonawca.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1 Wymagania ogolne

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania obowigzujgcych przepiséw, norm lub ich
czesci oraz do stosowania sie do norm i opracowan przytoczonych w poszczegdlnych
Specyfikacjach Technicznych. Nalezy takze przestrzegaé Scisle instrukcji i warunkow
stosowania poszczegolnych materiatow i wyrobow zdefiniowanych przez ich producentow.

9.2 Podstawowe przepisy

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo Budowlane (tj. Dz.U. z 2006 r. Nr 156, poz.
1118 z pdzniejszymi zm.),

2) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U. z 2002 r. Nr 75, poz. 690, z p6zniejszymi zmianami),

3) Ustawa z dnia 6 kwietnia 2004 roku o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92
poz. 881),

4) Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie
sposobéw deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.U. z 2004 r. Nr 198 poz. 2041),

5) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie
informacji dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz.U. z 2003 r. Nr 120 poz. 1126),

6) Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. z
2003 r. Nr 47 poz. 401).

7) Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku o odpadach (tj. Dz.U. z 2007 r. Nr 39, poz.
251).

8) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia
2003 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i
Polityki Socjalnej w sprawie ogoélnych przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy -
Dz. U. Nr 169, poz. 1650

9) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia - Dz.U.
2002 nr 108 poz. 953.
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10)Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie
szczegOtowego zakresu i formy planu bezpieczehstwa i ochrony zdrowia oraz
szczegoOtowego zakresu rodzajow robdt budowlanych, stwarzajgcych zagrozenia
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi - Dz.U. 2002 nr 151 poz. 1256.

11)Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych.
Budownictwo ogdlne. Tom I-V , Arkady, Warszawa 1989-1990.

12)Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych wydane przez
Instytut Techniki Budowlanej,
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SST-01 ROBOTY ROZBIORKOWE |
DEMONTAZOWE

CPV-45111300-1

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robo6t rozbiérkowych i demontazowych.

1.2  Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot obj etych Specyfikacj a

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie rozbiérek wystepujgcych w obiekcie. W zakres tych robot
wchodzg rozbiorki:

» stolarka okienna

* drzwi wejsciowe

* rury spustowe

* parapety cynkowe

» obrobki blacharskie z blachy cynkowej

» kraty stalowe

» tablice informacyjne

» kamery zewnetrzne

* uchwyty do flag

* zewnetrzne urzgdzenia alarmowe
oraz demontaz elementow wyposazenia. Szczegotowy zakres robot zdefiniowano w
Dokumentacji Projektowe].

1.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne 2z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5 Ogodlne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robét, ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg projektowg, Specyfikacjg i poleceniami Inzyniera.



2. MATERIALY

Brak materialdw podstawowych. Materialy pomocnicze winny spetniaé wymogi
zdefiniowane w OST-00.

3. SPRZET

Do wykonywania Rob6t nalezy stosowac : tomy, przecinaki, pity do metalu i drewna,
zuraw samojezdny, wciggarki reczne lub elektryczne, rusztowania systemowe i
niezbedne elektronarzedzia.

Sprzet stosowany do rozbiérek winien spetnia¢ wymogi zdefiniowane w OST-00.

4.  TRANSPORT

Transport materiatdw z rozbiorki nalezy stosowac : samochody samowytadowcze i
dostawcze. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.
Transport nalezy wykonywa¢ wytgcznie Srodkami  spetniajgcymi  wymogi
zdefiniowane w OST-00.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1 Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdét rozbidrkowych nalezy:
* miejsce prac oddzieli¢ od reszty budynki i oznakowaé zgodnie z wymogami
BHP,
» odigczy¢ od zasilania instalacje elektryczng, teletechniczng i wentylacyjna.

5.2 Rozbiorki i demonta ze

Roboty prowadzi¢ ze szczegblng ostroznoscig przestrzegajgc odpowiednim
przepisbw, w tym w szczegoélnosci przepiséw dotyczac bezpieczenstwa i higieny
pracy.

Wykonawca naprawi na wilasny koszt w sposob zaakceptowany przez Inzyniera
jakiekolwiek uszkodzenia obiektu powstate w czasie prowadzenia robot.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia rob6t w taki sposob, aby pochodzgce z
rozbidérki materiaty przedstawiajgce wartos¢ jako materiat budowlany nie utracity tej
whasciwosci w czasie robot. Ostateczng decyzje co do zakwalifikowania materiatow
pochodzgcych z rozbidrki jako materiaty z odzysku lub odpady podejmuje Inzynier.

5.3  Materialy z rozbiorki

Wykonawca ma obowigzek przewiez¢é materialy z odzysku w miejsce wskazane
przez Inzyniera, a odpady wywiez¢ na odpowiednie sktadowisko i ponies¢ koszty ich
utylizacji. Elementy wyposazenia do pdzniejszego montazu nalezy zabezpieczyé
przed uszkodzeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogollne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robét podano w Specyfikacji OST-00
~WVymagania ogolne”.

Sprawdzanie jakosci Robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia
obiektow elementow robdt i wyrobow przewidzianych do likwidacji oraz odpadow i
gruzu z budynku i jego otoczenia.
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SST-02 ROBOTY MURARSKIE

CPV-45262500-6

1. WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacja

Przedmiotem Specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z pracami murarskimi.

1.2  Zakres stosowania Specyfikaciji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
dotyczacy realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres Rob6t obj etych Specyfikacj g

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg :
* murowane podmuréwki okien piwnicy

2. MATERIALY
2.1  Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw podano w ST-00 Wymagania ogolne
Materiatly do wykonania robot nalezy stosowaé zgodnie z Dokumentacjg projektowa,
ST i obowigzujgcymi normami.

2.2 Rodzaje materiatow

Gtownymi materiatami do wykonania robot sa:
* cegla ceramiczna petna klasy 5,0 MPa
* zaprawa murarska cementowo—wapienna, klasa M 03

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce stosowania sprzetu podano w OST-00 Wymagania
ogollne.

Sprzet podstawowy i pomochiczy stosowany do wykonania Robét to: skrzynia do
zapraw, kielnia murarska, czerpak blaszany, poziomica, taty kierujgca i murarska,
warstwomierz narozny, pion i sznur murarski, betoniarka elektryczna, taczki, wiadra

itp.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w OST-00 Wymagania ogoine.
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5.  WYKONANIE ROBOT
5.1 Wymagania ogolne

Ogollne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w specyfikacji OST-00
Wymagania ogolne.

5.2  Wykonywanie scianek dzialowych i wymurowa n

Mury nalezy wykonywa¢ warstwami, z zachowaniem prawidiowego wigzania i
grubosci spoin, do pionu i sznura, z zachowaniem zgodnosci z Dokumentacjg
projektows.

Cegly uktadane na zaprawie powinny byc czyste i wolne od kurzu.

Scianki dziatowe i wymuréwki o grubosci 1/2 cegly nalezy murowaé na zaprawie
cementowej marki nie nizszej niz M3. Spoiny powinny by¢é dokitadnie wypetnione
zaprawa. W scianach przewidzianych do tynkowania nie nalezy wypetniaé zaprawg
spoin przy zewnetrznych licach na gtebokosci 5-10 mm.

6. KONTOLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Wymagania ogolne

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST-00 Wymagania ogdlne.

6.2 Kontrola materiatow

Sprawdzenia materialdbw nalezy przeprowadza¢ bezposrednio przy odbiorze na
podstawie przedtozonych dokumentéw. Materiaty, ktorych jako$¢ nie jest
potwierdzona odpowiednim zaswiadczeniem, a ktére budzg pod tym wzgledem
watpliwos¢, powinny by¢é zbadane przez upowaznione laboratorium, zgodnie z
wymaganiami odpowiednich norm.

W przypadkach watpliwych co do wiasciwego doboru skladnikow zaprawy
cementowo — wapiennej, dostarczanej z wytworni, i jej marki, nalezy przeprowadzi¢
badania laboratoryjne.

6.3  Kontrola prawidlowo $ci wi gzania muréw i wykonania nadpro  zy

Sprawdzenie prawidiowosci wigzania muréw i wykonania nadprozy nalezy
przeprowadza¢ w trakcie wznoszenia muréw i wykonywania nadprozy poprzez
ogledziny zewnetrzne i pomiar.

6.4  Kontrola rob6t murowych

Sprawdzenie  réwnosci  powierzchni i prostoliniowosci  krawedzi  nalezy
przeprowadzac przez przyktadanie do powierzchni muru i do krawedzi taty kontrolnej
dtugosci 2m oraz przez pomiar wielko$ci przeswitu pomiedzy tatg a powierzchnig lub
krawedzig muru z doktadnoscig do 1mm.

Sprawdzenie grubosci spoin i ich wypetnienia zaprawg nalezy przeprowadzi¢ na
podstawie ogledzin i pomiaru taSmg z podziatkg milimetrowg.. Do oceny nalezy
przyjmowac $rednig grubos¢ spoiny ustalong przy zatozeniu srednich wymiarow
cegty na odcinku sciany o dtugosci co najmniej 1,0m.
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Sprawdzenie odchylenia powierzchni od ptaszczyzny oraz prostoliniowosci krawedzi
nalezy przeprowadzi¢ przez przyktadanie faty kontrolnej o dtugosci 2,0m w
kierunkach prostopadiych na skrzyzowaniu muréw oraz na powierzchni muru, a
nastepnie pomiar przeswitu miedzy tatg i powierzchnig lub krawedzig muru z
doktadnoscig do 1mm.

1. ODBIOR ROBOT
7.1  Ogolne zasady odbioru

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru Robot podano w specyfikacji OST-00
Wymagania ogélne.

7.2  Szczegobtowe zasady odbioru

Odbidr robét murowych, jako zanikowych powinien odby¢ sie przed wykonaniem
tynkow i innych robét wykonczeniowych.
Podstawg odbioru rob6t murowych stanowig:

» - dokumentacja projektowa

» - zaswiadczenia o jakosci materiatdw i wyrobow dostarczonych na budowe;

» - protokéty odbioru materiatdw i wyrobow;

8 PRZEPISY ZWIAZANE

1) PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegty. Wymagania i badania przy odbiorze

2) PN-B-12050:1996 Wyroby budowlane ceramiczne.

3) PN-65/B-14503 Zaprawy budowlane cementowo-wapienne.

4) PN-EN 206-1:2003 Beton.

5) PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojne. Projektowanie i
oblicznie.

6) PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze.

7) PN-B-12050:1996 Wyroby budowlane ceramiczne.

8) Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych opracowane
przez Instytut Techniki Budowlanej. czes¢ A. Roboty ziemne i konstrukcyjne
Nr 425/2006 Konstrukcje murowe.
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STT-03 MONTAZ STOLARKI OKIENNEJ |
DRZWIOWEJ

CPV-45421134

1. WSTEP
1.1  Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
roboét polegajgcych na zaktadaniu stolarki okiennej i drzwiowej zewnetrzne.

1.2  Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy realizaciji
rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3  Zakres robot obj etych specyfikacj g

Specyfikacja dotyczy robot polegajgcych na :
* montazu stolarki okiennej drewnianej i z PCV
* montazu drzwi wejsciowych drewnianych

2. MATERIALY

Materialy i wyroby zastosowane do wykonania Robét winny spetnia¢ warunki
okreslone w Specyfikacji OST-00 Wymagania ogolne oraz wymagania szczegotowe:

* okna piwnic z PCV jednoramowe o profilu pieciokomorowym z szybg
zespolong, wspétczynnik przenikania ciepta szklenia U=1,1 W/m?K, ramy
U=2,0 W/m?K wspotczynnik infiltracji a=0,3 m h da Pa %3 | ttumienie
akustyczne Rw= 42 dB, okucia okien antywywazeniowe, kolor brgzowy RAL
8015
w gornej czesci ramy zamontowany nawiewnik akustyczny higrosterowalny o
przeptywie powietrza 5-35 m*h wraz z tgcznikiem akustycznym i okapem
akustycznym — tlumienie akustyczne zestawu 42 dB,

» okna parteru i pieter drewniane jednoramowe z szybg zespolona,
wspoiczynnik przenikania ciepta szklenia U=1,1 W/m?K, ramy U=2,0 W/m?K,
wspotczynnik infiltracji a=0,3 m h da Pa #3 | ttumienie akustyczne Rw= 42 dB,
okucia okien antywywazeniowe , kolor biaty
w gornej czesci ramy zamontowany nawiewnik akustyczny higrosterowalny o
przeptywie powietrza 5-35 m®h wraz z tgcznikiem akustycznym i okapem
akustycznym — ttumienie akustyczne zestawu 42 dB,

» parapety wewnetrzne PCV, kolor biaty

» drzwi wejsciowe drewniane ramowo-ptytowe ocieplone, naswietla szklone
szybg zespolong, wspotczynnik przenikania ciepta szklenia U=1,1 W/m?K,
ramy i plycin U=2,3 W/m?K, wspoétczynnik infiltracji a=0,3 m h da Pa ¥
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3. SPRZET

Roboty mogg by¢ wykonane przy uzyciu sprzetu przeznaczonego do tego typu robot.
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru roboét — czes¢ ogdlna.

4.  TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji OST-00 Wymagania
ogolne. Kazda partia wyrobow przewidziana do wysyiki powinna zawiera¢ wszystkie
elementy przewidziane normg. Okucia nie zamontowane do wyrobu przechowywac i
zabezpieczy¢ przez odpowiednie opakowanie.

Elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi  $Srodkami transportowymi
gwarantujgcymi zabezpieczenie przed uszkodzeniami, przesunieciem lub utratg
statecznosci.

5.  WYKONANIE ROBOT

Ogollne wymagania dotyczgce wykonania rob6t podano w Specyfikacji OST-00
Wymagania ogolne.

Montaz stolarki okiennej i drzwiowej i innych wyrobow nalezy wykonywaé stosujgc
sie do instrukcji lub szczegotowych wytycznych producentow.

5.1 Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do wykonania Robot nalezy zakonczy¢ wszystkie prace
zwigzane w przygotowaniem miejsca wbudowania wyrobu z Dokumentacjg. Przed
przystgpieniem do osadzania wyrobow nalezy sprawdzi¢ doktadno$é wykonania
elementoéw budowlanych w miejscu ich wbudowania (Scian i ich osciezy, otworéw,
itp.).

W przypadku stwierdzenia istotnych rozbieznosci pomiedzy ustaleniami
Dokumentacji i stanem faktycznym nalezy wstrzymaé wykonywanie RoboOt i
powiadomi¢ o zaistniatej sytuacji Inzyniera. Zgode na wznowienie Robdét wydaje
Inzynier po konsultacji z projektantem lub po przedtozeniu przez Wykonawce opinii
projektanta dotyczacej dalszego sposobu prowadzenia robot.

5.2 Osadzenie stolarki

W sprawdzone i przygotowane oscieze nalezy wstawic stolarke na klinach. Elementy
kotwigce osadzi¢ w osciezach.
Ustawienie stolarki sprawdzi¢ w pionie i poziomie. Dopuszczalne odchylenie od
pionu powinno by¢é mniejsze niz :

e dladrzwi 1 mm na 1m , nie wiecej niz 3 mm.

» dlaokien 2 mm na 1m, nie wiecej niz 3 mm
Zamocowane drzwi halezy uszczelni¢ przez wypeltnienie szczeliny miedzy osciezem
a oscieznicg materialem izolacyjnym dopuszczonym do stosowania swiadectwem
ITB. Osadzone drzwi nalezy doktadnie zamkngg.
. R6znice wymiarow po przekatnych nie powinny by¢ wieksze od:

* 4mm przy dtugosci przekatnej powyzej 2 m
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli wykonania Robot podano w Specyfikacji OST-
00 Wymagania ogolne.
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania Rob6t montazowych i po ich
zakonczeniu winny obejmowac:

» sprawdzenie zgodnosci Robot z dokumentacjg;

» jakosc¢ dostarczonej stolarki okiennej i drzwiowej, parapetdéw, nawiewnikow;

» kontrole przygotowania miejsc osadzenia wyrobow (Scian, osciezy itp.);

» kontrole jakosci zastosowanych materiatow;

* poprawnos¢ montazu i uszczelnienia oraz kontrole zachowania wymagan

technologicznych producentéw poszczegolinych wyrobdw;
» sprawdzenie dziatania skrzydet , oku¢ i innych elementéw ruchomych;
» sprawdzenie prawidtowosci dziatania zaluz,ji.

7. ODBIOR ROBOT

W trakcie odbioru Robot nalezy przestrzega¢ zasad okreslonych w Specyfikacji OST-
00 Wymagania Ogodlne.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych opracowane przez
Instytut Techniki Budowlanej. Czes¢ B. Roboty wykonczeniowe. Montaz okien i drzwi
balkonowych.

PN-EN 14351-1 ,Okna i drzwi — Norma wyrobu, wlasciwos$ci eksploatacyjne-Czesc¢ 1:
Okna i drzwi zewnetrzne bez wiasciwosci dotyczgcych odpornosci ogniowe]
dymoszczelnosci”

PN-B-05000 Okna i drzwi. Pakowanie przechowywanie i transport.
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SST-04 OCIEPLENIE STYROPIANEM Z
ODTWORZENIEM GZYMSOW | OBRAMOWAN
OKIENNYCH ,TYNKI, GLADZIE | MALOWANIE

CPV-45410000 — 4,45442100-8,

1. WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacja

Przedmiotem specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
ocieplenia $cian styropianem, wykonanie z odtworzeniem profili elewacyjnych,
wykonanie tynkéw zewnetrznych, gtadzi tynkarskich oraz robét malarskich.

1.2  Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowy dotyczgcym
przy realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3  Zakres rob6t obj etych specyfikacja

» Skucie luznych tynkow

* Oczyszczenie scian ze struktury farb starych

* Uzupeienie tynkdw cementowo-wapiennych

* Wykonanie wielowarstwowego systemu ocieplenia sciany ze styropianu

* Montaz (odtworzenie) gzymsow, podokiennikéw i obramowan okiennych
technikami sztukatorskimi

* Tynki zewnetrzne polikrzemianowe

* Tynki zewnetrzne mineralne uszczelniajgce

* Tynki zywiczne mozaikowe kamyczkowe

* Malowanie scian farbami polikrzemianowymi

e Zabezpieczenie $cian impregnatem silikonowym

» Zabezpieczenia antykorozyjne i ogniochronne krat i skrzynek stalowych

1.4  Ogodlne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Rob6t, bezpieczehstwo
wszelkich czynnosci oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg, Specyfikacjami i
poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1  Wymagania ogolne

Do robdt nalezy stosowa¢ materialy i wyroby budowlane spetniajgce wymogi
okreslone w specyfikacji OST-00 Wymagania ogolne
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Wszystkie materialy termorenowacyjne tj. rodzaj siatek, kleju, mas tynkarskich,
obrobek poszczegdlnych detali przyjmowacé wg jednego wybranego sytemu.
taczenie  produktéw  wchodz gcych w  sklad r6 znych  systemow
termorenowacyjnych powoduje ryzyko powstania wad !

2.2

2.3

Materiaty do wykonania ocieplenia i listew sztu  katorskich

» Styropian samo gasngcy EPS 040 FASADA o A < 0,040W/mK, grub.12cm

CECHA KLASA/POZIOM TOLERANCJA
Grubosc¢ T2 +1mm
diugosc¢ L2 £2mm
szerokos¢ W2 +2mm
prostokagtnos$é S2 +2mm/1000mm
ptaskosé P4 5mm
wytrzymatos$¢ na zginanie BS100 = 100kPa
stabilno$¢ wymiarowa (laboratorium)  DS.(N)2 2%
stabilno$¢ wymiarowa (w okreslonych

warunkach temperatury i wilgotnosci) DS.(70)2 <2%
wytrzymato$¢ na rozcigganie (prostopa-

dle do powierzchni czotowych ) TR100 = 100kPa
Deklarowany wspotczynnik przewo-

dzenia ciepta A < 0,040 W/mK
Klasa reakcji na ogien E

e Styropian EPS 038 TR 100 o grubosci 2 cm

» Kofiki rozprezne , wkrecane z trzpieniem metalowym kadmowanym typu
KOELNER KI 10 NS z dlugg strefg rozpierania dtugosci | = 200 m,
$rednicy @ =60 mm w ilosci 6 szt / m®> w obszarze przynaroznikowym do
1,5 m od skraju — 9 6 szt / m?

e Detale architektoniczne z pianki poliuretanowej lub styropianu EPS 040 TR
200

Materiaty do robot tynkarskich

¢ Mineralna lekka masa tynkarska podkladowa
grubos$¢ ziarna 1 mm
wspotczynnik nasigkliwosci powierzchniowej 0,3 kg/m® h®*°
wytrzymato$é na zginanie 1,0 N/mm?
wytrzymato$é na $ciskanie 2,5 N/mm?
e preparat gruntujgcy pod polikrzemianowe masy tynkarskie
zawartos¢ substancji statych 60%
gestosé 1,3 g/m?
» siatka zbrojgca z witdkna szklanego
gramatura 165 g/m?
» polikrzemianowa masa szpachlowa
grubos$¢ ziarna 1 mm
konsystencja — gotowa pasta
* polikrzemianowa masa tynkarska
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grubos¢ ziarna2 mmi 3 mm

konsystencja — gotowa pasta

odczyn pH 8-9,5

opor dyfuzyjny Sq4=0,08 m

wsp6tczynnik nasigkliwosci powierzchniowej 0,08 kg/m? h °

mineralny tynk uszczelniajgcy

uziarnienie 0-5 mm

wytrzymato$é na $ciskanie 10 N/mm?

mineralna zaprawa sztukatorska gruboziarnista

uziarnienie 0-1,2 mm

wytrzymato$é na $ciskanie 3,5 — 7,5 N/mm?

mineralna zaprawa sztukatorska drobnoziarnista

uziarnienie 0-0,4 mm

wytrzymato$é na $ciskanie 3,5 — 7,5 N/mm?

uniwersalny preparat gruntujgcy zewnetrzny

srodek wigzgcy — zywica akrylowa i silikonowa

gestosé 1,05 g/cm?®

zywiczna mozaikowa masa tynkarska

uziarnienie 1,5 mm

kolor - melanz kolorow zastosowanych na elewacji

Suche mieszanki tynkarskie oraz gotowe masy tynkarskie przygotowane
fabrycznie powinny odpowiada¢ wymaganiom aprobat technicznych. Na
opakowaniach materiatow przygotowanych fabrycznie powinien znajdowac
sie termin przydatnosci do stosowania.

2.4  Materiaty do malowania tynkow zewn etrznych

Farby niezaleznie od ich rodzaju powinny odpowiada¢ wymaganiom norm
panstwowych lub swiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Zarowno
farby jak materialy pomocnicze muszg mie¢ wtasciwosci okreslone przez producenta
lub odpowiada¢ wymaganiom aprobat technicznych:

polikrzemianowa farba elewacyjna

gestos¢ 1,5 g/m®

wzgledny opo6r dyfuzyjny S4=0,04 m

wsp6tczynnik nasigkliwosci powierzchniowej 0,05 kg/m? h ©°
akrylowo-silikonowy preparat gruntujgcy pod farby polikrzemianowe
bazowy srodek wigzgcy — zywica akrylowa i silikonowa
gestos¢ 1,05 g/m?

silikonowy preparat impregnujgcy

bazowy srodek wigzgcy — zywica silikonowa

gestos¢ 0,8 g/m?

bezbarwny

matowy

2.5 Materiaty do zabezpiecze n konstrukcji stalowych

Wyroby chlorokauczukowe - emalia chlorokauczukowa ogélnego
stosowania

Farba chlorokauczukowa do gruntowania przeciwrdzewna cynkowa 70%
szara metaliczna
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» Kit szpachlowy chlorokauczukowy ogolnego stosowania — biaty
* Rozcienczalnik chlorokauczukowy do wyrobow chlorokauczukowych
0gOllnego stosowania - biaty

3. SPRZET

Sprzet wykorzystywany do wykonania robdét winien odpowiadaé wymogom
okreslonym w specyfikacji OST-00 Wymagania ogoine.

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez
Inzyniera.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji OST-00 Wymagania
0gllne. Sposob transportu i sktadowania powinien byé dostosowany do rodzaju
materiatu i zgodny z wymaganiami producenta.

5.  WYKONANIE ROBOT - ocieplenia $cian, tynki, roboty
sztukatorskie

5.1 Ogodlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST-00 Wymagania ogolne.
Wykonawca winien przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich roboty bedg wykonywane.

5.2 Prace przygotowawcze

Przed przystgpieniem do wykonywania robo6t tynkowych nalezy zakonczy¢
wszystkie roboty budowlane, roboty instalacyjne podtynkowe oraz osadzi¢ o$cieznice
drzwiowe i okienne.

Przed przystgpieniem do wtasciwych prac ociepleniowych nalezy:
» wygrodzi¢ i zabezpieczy¢ teren prac budowlanych
»zamontowac¢ rusztowanie z zachowaniem obowigzujgcych warunkow
technicznych
»zdjg¢ rury spustowe oraz przediluzy¢ kotwy dla ich pdzniejszego
zamocowania
» zdjgC elementy wyposazenia — lampy, kamery, tablice itp.,
» zdemontowac opierzenia blacharskie
» skuc luzne tynki
» sku¢ gzymsy, obramowania i podokienniki do uzyskania réwnego lica
sciany,
»zmy¢ powierzchnie ocieplanych $cian wodg pod regulowanym
cisnieniem pamietajgc o koniecznosci catkowitego wyschniecia podioza
przed przyklejeniem piyt styropianowych.

5.2.1 Przygotowanie podio za

28



W $cianach podiozem dla projektowanego ocieplenia bedzie istniejgcy tynk
zewnetrzny (elewacyjny). W zwigzku z tym przed przystgpieniem do ocieplenia
Scian nalezy dokladnie sprawdzi¢ jego powierzchnie i dokona¢ oceny
przyczepnosci zaprawy klejgcej do poditoza. Ocene przyczepnosci zaprawy
klejgcej do istniejgcego podioza dokona¢ mozna na podstawie wynikow
przeprowadzonych prob. Szczegotowy opis wykonania proby przyczepnosci
zamieszczony jest w instrukcji ITB. Po ocenie przyczepnosci ocieplane]
powierzchni $ciany nalezy:

» ewentualne nierébwnosci i ubytki w powierzchni przekraczajgce 5 mm nalezy
dzien wczesniej wyrownac¢ zaprawg wyrOwnawczo-murarskg wiasciwg
przyjetemu systemowi (w przypadku nieréwnosci giebszych niz 30 mm
ubytki wypetnia¢ w kilku warstwach).

» w miejscach ewentualnych spekan i odparzen tynku na scianach konieczne
jest jego skucie a nastepnie zagruntowanie i wyrOwnanie zaprawg
wyrownawczo-murarskg wikasciwg przyjetemu systemowi (w  kilku
warstwach)

5.2.2 Przygotowanie cokotu

Skuc¢ catkowicie tynki z powierzchni cokotu i Scian studzienek piwnicznych
oraz usungc zaprawe ze spoin na gtebokos¢ 2 cm.

Zamocowac listwe cokotowg za pomocg kotkéw systemowych (3 szt. na 1 mb
profilu). Szerokosc listwy cokotowej powinna odpowiadac¢ przyjetej grubosci
warstwy termoizolacyjnej , ponadto listwa powinna by¢é doktadnie
wypoziomowana.

5.3 Przyklejanie ptyt termoizolacyjnych

Z uwagi na nierbwnosci podioza (>2 mm) nanoszenie masy klejowo-
szpachlowej odbywac¢ sie powinno metodg punktowo-pasowg tj. dookota,
wzdtuz krawedzi przyklejanej ptyty pas o szerokosci 3+8 cm oraz w zaleznosci
od przyjetego sytemu ocieplania, 6+10 punktow klejgcych o $rednicy ok. 10
cm réwnomiernie roztozonych w dwoch rzedach (Fig. 1). Plyty nalezy
przykleja¢ w ukitadzie poziomym dluzszych krawedzi z zachowaniem
mijankowego uktadu spoin pionowych. Uklad ptyt nalezy rozplanowa¢ w taki
sposob aby ich styki nie pokrywaly sie z krawedziami osciezy okiennych
Przyklejanie ptyt bez przewigzania powoduje skumulowanie naprezen w
warstwie zbrojgcej. Podobnie pokrywanie sie krawedzi ptyt z krawedziami
otworéw okiennych ostabia uktad ociepleniowy.

Pokrytg klejem ptyte nalezy przyklejac do Sciany dociskajgc i lekko jg
przesuwajgc w celu uzyskania petnego kontaktu Kkleju z powierzchnig
ocieplanej sciany. Brzeg ptyty musi by¢ catkowicie przyklejony, dlatego tez
nalezy stale kontrolowac¢ prawidtowos¢ klejenia.

Uwaga:

Klej nie moze znajdowacC sie na bocznych krawedziach ptyt. Ewentualne
wybrakowania lub otwarte fugi wypetni¢ paskami piankg poliuretanows.
Niedopuszczalne jest zarowno dociskanie ptyt po raz drugi, jak réwniez
korekta ptyt po uptywie kilkunastu minut.
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_ zaprawa klejaca piyta termaizalacyina

Przyktadowy spos6b rozmieszczenia zaprawy klejgcej na ptycie
styropianowej

5.4 Kotkowanie piyt

Kotkowanie ptyt nalezy rozpoczg¢ po catkowitym stwardnieniu kleju (po 24
godzinach od ich przyklejenia) za pomocg kotkbw wpuszczanych w warstwe
zastosowanej termoizolacji rozpreznych wkrecanych z trzpieniem metalowym
kadmowanym typu KOELNER KI 10NS z dluga strefg rozpierania dtugosci | =
200 mm, srednicy @10 mm, z talerzykiem @60 mm.

llo$é kotkdw: 6szt / m? (w obszarze przynaroznikowym do 1,5 m od krawedzi
- 9szt / m?).  Odleglo$é¢ zewnetrznego kotka od krawedzi $ciany min. 5 cm.

(Fig. 2)

Fig. 2 - Przyktadowy sposob rozmieszczenia tgcznikbw mechanicznych

5.5 Warstwa zbroj gca
Zaprawe klejgcg i zbrojgcg nalezy naktadac¢ najwczesniej po uptywie 24 godzin
od momentu utozenia ptyt termoizolacyjnych. Zaprawe naktada¢ za pomoca
pacy zebatej 10x12 cm, tworzgc przy tym ftoze grzebieniowe, pasami
pionowymi lub poziomymi na szerokos¢ siatki zbrojeniowej, pomniejszonej z
jednej strony o szerokosc¢ tgczenia min. 5+10 cm (w zaleznosci od przyjetego
systemu ocieplania).
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Po natozeniu zaprawy klejgcej nalezy natychmiast wcisng¢ w nig siatke z

widkna szklanego za pomocg pacy stalowej. Nastepnie na powierzchnie

przyklejonej siatki nanies¢ (metodg ,mokre na mokre”) drugg warstwe zaprawy

klejgcej o grubosci ok. 1mm, celem catkowitego przykrycia siatki i wygtadzenia

powierzchni (siatka musi znajdowac sie catkowicie w gérnej czesci zaprawy

zbrojeniowej i nie powinna by¢ widoczna)

Pasy siatki zbrojgcej zatlozy¢ na siebie po obu stronach na 5+10 cm, powinny

one tez siegac poza narozniki otworéw lub budynku min 15 cm.

Uwaga:

= Niedopuszczalne jest przyklejanie siatki zbrojeniowej bez uprzedniego
pokrycia ptyt termoizolacyjnych zaprawg klejaca,

— Zatopiona w zaprawie klejgcej siatka powinna by¢ réwnomiernie napieta i
nie moze wykazywac sfatdowan

W celu zabezpieczenia izolacji termicznej przed ewentualnymi uszkodzeniami

w trakcie eksploatacji, nalezy:

» W czesci cokotowej i parterowej budynku zastosowaé podwodjng
warstwe siatki zwyklej

» Przy narozach otworéw okiennych i drzwiowych zastosowaé ukos$ne
prostokaty siatki zbrojeniowej zapobiegajgce powstawaniu rys na
przedtuzeniu przekatnych tych otworow (Fig. 3)

> Bezwzglednie zamontowa¢ elementy wzmacniajgce wg szczegotow
elewacyjnych pokazanych na rysunkach 4 i 5.

Fig. 3. Przy narozach otworow okiennych i drzwiowych zastosowac ukosne
prostokaty siatki zbrojeniowej zapobiegajgce powstawaniu rys na przedtuzeniu
przekgtnych
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Zamocowac¢ przewody instalacyjne w bruzdach. Bruzdy wypelni¢ zaprawg
tynkarska i zabezpieczy¢ siatkg zbrojgcg o szer. 20 cm.

5.6 Profile elewacyjne

Stosowa¢ gotowe profile z pianki poliuretanowej lub styropianu EPS 040 TR
200. Na wklejong siatke i profil nanies¢ warstwe zaprawy klejowo-szpachlowej.
Réwnomiernie docisng¢ profil do podioza. taczac profile na diugosci nalezy
nanies¢ klej szpachlowy w miejsce potgczen wtapiajgc pasek siatki z witdkna
szklanego w celu zapobiezenia powstaniu rys na styku profili. Nadmiar kleju
usungé. W narozach obudowy okien i drzwi stosowac elastyczny klej] montazowy
lub mase akrylowg wg zalecen producenta. Przy profilach o wiekszych gabarytach
wystajgcg z profilu siatke z widkna szklanego nalezy dodatkowo wszpachlowac¢ w
ptaszczyzne s$ciany. Dodatkowo zastosowac kotwienie kotkami rozporowymi co
1,0 m i w odlegtosci 0,2 m od koncoéw profilu- minimalna gtebokosé kotwienia w
warstwie nosnej - 60 mm. Na poziomych powierzchniach gzymséw wykonaé
obrébki blacharskie wystajgce poza krawedz gzymsu na 40 mm.

5.7 Wierzchni tynk

Po zwigzaniu warstwy zbrojeniowej nalezy jej powierzchnie zagruntowac
preparatem gruntujgcym, a nastepnie wykona¢ cienkowarstwowy tynk
polikrzemianowy o fakturze baranka i uziarnieniu 3,0 mm na Scianach parteru, 2,0
mm na Scianach pieter i 1,0 mm na powierzchni gzymsow i obramowan.

Tynki nalezy wykonywac w temperaturze od +5C do +25T pod warunkiem, ze
w ciggu doby nie nastgpi spadek ponizej 0. Wilgotno $¢ powietrza nie powinna
przekraczac¢ 70%. Ze wzgledu na potudniowg wystawe sciany zaleca sie
stosowanie na rusztowaniach plandek ochronnych zabezpieczajgcych przed
nadmiernym nastonecznieniem i nagrzewaniem sie podtoza.

Zaleca sie chroni¢ swiezo wykonane tynki zewnetrzne w ciggu pierwszych dwoch
dni przed nastonecznieniem dtuzszym niz dwie godziny dziennie.

5.8  Wykonywanie robét malarskich

5.2.1 Gruntowanie.

Przygotowane wstepnie podioze nalezy zagruntowac preparatem gruntujgcym pod
farby polikrzemianowe. Czas schniecia okoto 12 godzin.

5.2.3 Powioki malarskie

Polikrzemianowg farbe elewacyjng nanosi¢ na podioze w dwéch warstwach za
pomocg watka, pedzla lub przez natrysk. Czas wigzania i utwardzenia jednej warstwy
farby wynosi okoto 24 godziny. Powierzchnia powtoki malarskiej powinna by¢ bez
uszkodzen, smug, plam i sladow pedzla.
Impregnat silikonowy nanosi¢ na podtoze pedzlem lub watkiem w jednej warstwie.
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5.9 Wykonywanie zabezpieczenia konstrukcji stalowyc h

5.9.1 Zabezpieczenia antykorozyjne

Do zabezpieczenia antykorozyjnego elementow stalowych (krat, skrzynek)
zastosowano powloke podktadowg i nawierzchniowg chlorokauczukows.
Powierzchnie elementéw stalowych oczysci¢ mechanicznie do drugiego stopnia
czystoséci (Slady korozji niewidoczne gotym okiem)

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli wykonania robo6t podano w specyfikacji OST-
00 Wymagania ogolne.

6.2. Kontrola materiatow

Materialy przewidziane do uzycia winny odpowiada¢ wymogom odpowiednich norm
lub certyfikatow i atestow oraz muszg zosta¢ wstepnie zaakceptowane przez
Inzyniera.

6.3 Kontrola podio za

6.3.1

Scian pod styropian

Nalezy doktadnie sprawdzi¢ powierzchnie i dokona¢ oceny przyczepnosci zaprawy
klejgcej do podtoza. Ocene przyczepnosci zaprawy klejgcej do istniejgcego podioza
dokona¢ mozna na podstawie wynikdw przeprowadzonych prob. Szczego6towy opis
wykonania proby przyczepnosci zamieszczony jest w instrukcji ITB. Po ocenie
przyczepnosci ocieplanej powierzchni $ciany nalezy:

6.3.1 Podto ze pod tynk

Ocene oraz naprawe i przygotowanie podioza pod tynk nalezy przeprowadzac z
uwzglednieniem wymagan normy PN-70/B-10100. Podtoze pod tynk powinno by¢
rowna, nosne i mocne, wystarczajgco stabilne, jednorodne, rownomiernie chionne,
zwilzalne, szorstkie, suche, odpylone, wolne od zanieczyszczenh i wykwitéw, nie
zamarzniete.

6.3.2 Podioze pod malowanie

Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotowanej do malowania powinna
obejmowac:

» sprawdzenie wyglgdu powierzchni,

* sprawdzenie wsigkliwosci,

» sprawdzenie wyschniecia podtoza,

* sprawdzenie czystosci,
Sprawdzenie wyglgdu powierzchni pod malowanie nalezy wykonaé przez ogledziny
zewnetrzne. Sprawdzenie wsigkliwosci nalezy wykona¢ przez spryskiwanie
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powierzchni przewidzianej pod malowanie kilku kroplami wody. Ciemniejsza plama
zwilzonej powierzchni powinna nastgpic¢ nie wczesniej niz po 3 s.

6.4 Kontrola robot

6.4.1 Roboty ociepleniowe
Kontrola jakosci polega na stwierdzeniu zgodnosci ich wykonania z dokumentacjg
techniczng i instrukcjg montazu i wykonania i dotyczy:

» kontroli prawidtowosci przygotowania podtozy,

» kontroli materiatow;

» kontrole przyczepnosci do podioza;

6.4.1 Roboty tynkarskie

Kontrola jakosci tynkow polega na stwierdzeniu zgodnosci ich wykonania z
dokumentacjg techniczng i dotyczy:
» kontroli prawidtowosci przygotowania podtozy,
» kontroli mrozoodpornoséci tynkoéw zewnetrznych;
» kontrole przyczepnosci tynku do podtoza;
» kontroli grubosci tynku;
» kontroli wyglgdu i innych wtasciwosci powierzchni tynku;
e kontroli wykonczenia tynkdbw na narozach, stykach i przy szczelinach
dylatacyjnych.
Minimalna wymagana przyczepnos¢ tynku do podtoza wynosi 0,025 MPa.
Dopuszczalne odchylenia dla tynkow wewnetrznych Il kat:
» odchylenie powierzchni tynku od ptaszczyzny i krawedzi, od linii prostej nie
wieksze niz3 mm i w liczbie nie wigkszej niz 3 na diugosci taty kontrolnej
» odchylenie powierzchni i krawedzi:
0 od kierunku pionowego: nie wieksze niz 2 mm/m i ogotem nie wiecej niz
4 mm w pomieszczeniach do 3,5 m wysokosci i nie wiecej niz 6 mm w
pomieszczeniach wyzszych;
0 od kierunku poziomego: nie wieksze niz 3 mm/m i ogotem nie wiecej niz
6 mm na catej powierzchni miedzy przegrodami pionowymi;
* odchylenie przecinajgcych sie ptaszczyzn od kata przewidzianego w
dokumentacji: nie wieksze niz 3 mm/m;
* odchylenie promieni krzywizny od promienia projektowanego 7 mm,
* miejscowe nierownosci o szerokosci i gtebokosci 1 mm i dlugosci do 50 mm w
liczbie 3 na 10 m? tynku,
* nie dopuszczalne jest wystepowanie nastepujgcych wad:
o wypryski i specznienia wskutek obecnosci czgstek wapna
niegaszonego
pekniecia powierzchni
wykwity soli w postaci nalotu
trwate zacieki na powierzchni
odparzenia, odstawanie od podtoza

© O O0OOo

6.4.2 Roboty malarskie

Sprawdzenie i kontrola jakosci wykonania robot malarskich powinna obejmowac:
» kontrole zgodnosci i jakosci materiatdw oraz wykonania rob6t z dokumentacjg
z uwzglednieniem zmian podanych w dokumentacji powykonawczej;
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* kontrole prawidtowosci przygotowania poditozy na podstawie badan
miedzyoperacyjnych,

» kontrole certyfikatow i deklaracji zgodnosci zastosowanych wyrobow
budowlanych, termin przydatnosci do uzycia, wyglad zewnetrzny farby w
kazdym opakowaniu;

» kontrole dopuszczalnych odchylen.

1. ODBIOR ROBOT
7.1  Wymagania ogolne

Odbidr robot nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zapisami specyfikacji OST-00 Warunki
Ogdlne. W trakcie kazdego odbioru nalezy sprawdza¢ zgodnos¢ robdt z
Dokumentacjg, Specyfikacjami oraz poleceniami Inzyniera.

7.2  Odbior Robot zanikaj gcych i ulegaj gcych zakryciu

7.2.1 Odbidr podioza

Odbior podioza nalezy przeprowadzi¢ przed rozpoczeciem robot tynkarskich.
Podtoze powinno by¢ czyste, odtluszczone, wolne od plam rdzy, plesni, alg. Spoiny
muru cokotu i studzienek ceglanego powinny by¢é nie wypelnione zaprawg na
gtebokos¢ 20mm od lica muru.

7.2.2 Odbiodr warstwy zbrojacej

Ocen prawidtowosci zatopienia siatki w masie klejgcej, wielkos¢ zaktadow siatki,
grubosci warstwy, warunkow twardnienia masy szpachlowe;.

7.2.3 Odbidr wyprawy tynkarskiej

Sprawdzenie ciggtosci, rownosci, i nadania wtasciwej zgodnej z projektem faktury

7.2.2 Odbiéor wykonanych tynkéw

Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ m. in.:
» zgodnos¢ uksztattowania powierzchni z dokumentacijg techniczna,
» odchylenia powierzchni i krawedzi oraz przecinajgcych sie ptaszczyzn tynkow,
» gladkosc¢ i stan powierzchni — wystepowanie wykwitéw, zaciekow, pekniec,
wypryskow i specznien jest niedopuszczalne,
* przyczepnos¢ tynkow do podtoza (min. 0,025 MPa).

7.3  Odbior ko hcowy

7.3.1 Odbidr tynkdw

Odbidr tynkéw nastepuje po stwierdzeniu zgodnosci ich wykonania z dokumentacja.
Zgodnos¢ wykonania tynkow stwierdza sie na podstawie poréwnania wynikow badan
kontrolnych w wymaganiami i tolerancjami. Tynk powinien by¢ odebrany, jezeli
wszystkie wyniki badan kontrolnych sg pozytywne. Protokot odbioru gotowych tynkéw
powinien zawieraé ocene wynikdw badan, wykaz wad i usterek ze wskazaniem
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mozliwosci ich usuniecia oraz stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci z
zamowieniem.
7.3.2 Odbior powtok malarskich

Odbidr robdét malarskich nastepuje po stwierdzeniu zgodnosci ich wykonania z
dokumentacjg . Zgodno$¢ wykonania stwierdza sie na podstawie poréwnania
wynikéw badan kontrolnych w wymaganiami i tolerancjami. Powioki malarskie
powinny zosta¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan kontrolnych sg pozytywne.
Protokot odbioru gotowych powtok malarskich powinien zawiera¢ ocene wynikow
badan, wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia oraz
stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci z zamdwieniem.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN13163;2009 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Wyroby ze
styropianu (EPS) produkowane fabrycznie. Specyfikacja

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-30020:1999 Wapno.

PN-79/B/06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-B-19701:1997 Cementy powszechnego uzytku.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Cze¢ B — Roboty
wykonczeniowe, zeszyt 1 ,Tynki”
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SST-05 OBROBKI BLACHARSKIE GZYMSOW |
PARAPETOW

CPV-45261420-4, 45260000-7, 45261420-4)

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacja

Przedmiotem Specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem obrébek blacharskich gzymsow i parapetéw.

1.2  Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dotyczgcy realizacji robot
wymienionych w p.1.1.

1.3  Zakres robot obj etych Specyfikacj a

* Obrébki blacharskie gzymsow i parapetow z blachy cynkowo-tytanowej
grubosci 0,6 mm
* Rury spustowe z blachy cynkowo-tytanowej gr. 0,6 mm

2. MATERIAL
2.1 Warunki ogélne

Ogllne warunki dotyczgce materialtbw stosowanych do wykonania Rob6t
zdefiniowano w Specyfikacji OST-00 Wymagania ogolne.

Materialy dostarczone na budowe muszg by¢ wiasciwie oznakowane, odpowiednio
znakiem bezpieczehstwa, znakiem budowlanym lub znakiem zgodnosci z PN.
Ponadto na materiatach lub opakowaniach muszg znajdowac sie inne informacje, w
tym instrukcja okreslajgca zakres stosowania i sposéb stosowania.

2.2 Materialy do robét dekarskich

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania poszczegolnych elementow dachu muszag
mie¢ dokumenty potwierdzajgce ich dopuszczenie do obrotu i powszechnego
stosowania w budownictwie. Materialy powinny spetniaé wymagania techniczne i
estetyczne. Podstawowe materiaty do wykonania Rob6t to :

» obrébki blacharskie wykona¢ z blachy cynkowo-tytanowej gr. 0,6 mm

* rury spustowe wykonac z blachy cynkowo-tytanowej gr. 0,6 mm

3. SPRZET

Ogodlne warunki dotyczgce sprzetu do wykonania Robét zdefiniowano w Specyfikacji
OST-00.
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Roboty mozna wykonywac¢ przy uzyciu sprzetu zgodnie z jego przeznaczeniem,
sprawnym technicznie i gwarantowa¢ wykonanie zamoOwienia zgodnie ze sztukg
budowlang i zasadami BHP.

4.  TRANSPORT

Ogolne warunki dotyczgce transportu materiatbw do wykonania Robot zdefiniowano
w Specyfikacji OST-00 Wymagania ogolne.

Materialy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu dopuszczonymi do
wykonania zamierzonych rob6t (samochody skrzyniowe).

5.  WYKONANIE ROBOT

Ogolne warunki dotyczgce wykonania Robét zdefiniowano w Specyfikacji OST-00.
Roboty wykonac¢ nalezy zgodnie Dokumentacjg, Specyfikacjami, sztukg budowlang i
zaleceniami Inzyniera.

6. KONTROLA ROBOT

6.1 Wymagania ogolne

Ogolne warunki dotyczgce kontroli Robot zdefiniowano w Specyfikacji OST-00.
6.2 Ocena prawidtowo $ci wykonania obrobek blacharskich i rur spustowych

Kontrola polega na sprawdzeniu :
* materiatéw
» zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacjg, Specyfikacjami, wymaganiami
norm i aprobat technicznych

1. ODBIOR ROBOT
Ogolne warunki dotyczgce odbioru Robot zdefiniowano w Specyfikacji OST-00.

7.1  Odbidor materiatow

Odbiér materiatdw powinien by¢ dokonany bezposrednio po ich dostarczeniu na
budowe. Odbior materiatdw powinien obejmowac sprawdzenie ich wilasciwosci
technicznych zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych, aprobat
technicznych dokumentacji i innych dokumentoéw odniesienia. Jakos¢ materialow
musi by¢ potwierdzona wiasciwymi dokumentami dopuszczajgcymi materiaty do
obrotu i stosowania w budownictwie.

7.2  Odbior robét zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu

Odbidr powinien obejmowaé nastepujgce fazy Robot:
* po dostarczeniu materiatdbw na budowe,
* po przygotowaniu podioza,
* po wykonaniu obrobek blacharskich
* PO montazu rur spustowych
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7.3 Odbiér ko ncowy

Odbidr koncowy polega na dokladnym sprawdzeniu stanu wykonanych obrobek
blacharskich i rur spustowych oraz potgczenia ich z urzgdzeniami odwadniajgcymi
dachu, a takze wykonania na pokryciu ewentualnych zabezpieczen
eksploatacyjnych. Odbiér obejmuje sprawdzenie zamocowania spadkéw i
zabezpieczenia blacharki oraz wysuniecia poza lico $cian.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i
cynkowej. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.
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SST-06 RUSZTOWANIA

CPV-45233140-2

1. WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dla robdt zwigzanych z montazem 1 demontazem rusztowan
zewnetrznych.

1.2  Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dotyczgcy realizacji robot
wymienionych w p.1.1.

1.3 Zakres robot obj etych Specyfikacj a

* Montaz rusztowan
« Demontaz rusztowan

1.3.1 Pracownicy zatrudnieni przy montazu i demontazu rusztowan powinni by¢
przeszkoleni przy wykonywaniu tego rodzaju prac i powinni posiada¢ certyfikaty
kwalifikacyjne upowazniajgce do wykonywania montazu rusztowan budowlanych.
1.3.2 Rusztowanie moze by¢ uzytkowane dopiero po dokonaniu odbioru
technicznego i dopuszczeniu rusztowania do uzytkowania.

1.3.3 .Rusztowanie winno posiadac¢ certyfikat bezpieczenstwa (znak B lub CE), co
oznacza, ze dany rodzaj rusztowania zostal dopuszczony do stosowania w
budownictwie po sprawdzeniu zgodnosci wymagan z przepisami.

1.3.4 .Kazde rusztowanie stawiane na budowie musi posiada¢ dokumentacje
techniczng. Dokumentacje techniczng moze stanowi¢ instrukcja montazu i
eksploatacji rusztowania opracowana przez producenta rusztowania.

Instrukcja montazu i eksploatacji rusztowania sporzgdzona przez producenta winna
zawierac:

1. a)Nazwe producenta z danymi adresowymi,

2. b)System rusztowania (ramowe, modutowe, ruchome lub inne),

3. c)Zakres stosowania rusztowania ze szczegolnym uwzglednieniem podziatu
rusztowan na typowe i nietypowe, w ktérych powinny sie znalez¢ informacje
na temat:

a. dopuszczalne obcigzenie pomostow roboczych

b. dopuszczalne wysokosci rusztowan, dla ktorych nie ma koniecznosci
wykonania projektu technicznego,

c. dopuszczalne parcie wiatru (strefa obcigzen wiatrem), przy ktérych
eksploatacja rusztowan jest mozliwa.
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4. d)sposéb montazu i warunki eksploatacji urzadzen transportu pionowego
(wciggarki),
e)informacji na temat ilosci pozioméw roboczych i ich wyposazenia,
f)warunki montazu i demontazu rusztowania,
g)schematy montazowe konstrukcji rusztowan typowych, sposoby
postepowania w przypadku montazu rusztowania nietypowego, specyfikacje
elementow, ktére nalezg do danego systemu rusztowania, sposéb kotwienia
rusztowania, zabezpieczenia rusztowania,
8. h)wzér protokotu odbioru,
9. i)wymagania montazowe i eksploatacyjne, zasady montazu i demontazu
rusztowania,
10.))certyfikat bezpieczenstwa rusztowania (kryteria oceny zgodnosci wyrobu pod
wzgledem bezpieczenstwa), okreslajgcy zgodnos¢ danego rusztowania z
dokumentami odniesienia tj. dokumentacja rusztowania, oznakowaniem,
wytrzymatoscig konstrukcji rusztowania i podestow, statecznosci rusztowania,
urzadzenia  piorunochronne, urzadzenia  ostrzegawcze, urzgdzenia
transportowe, zabezpieczenia przed upadkiem os6b i przedmiotéw z
wysokosci, wysitek fizyczny przy montazu i demontazu, wygoda pracy na
rusztowaniu. Zakres merytoryczny instrukcji stosowania i montazu oraz
eksploatacji rusztowan.
1.3.5 .Zabrania sie stosowania na budowie rusztowan, ktére nie posiadajg certyfikatu
i dokumentacji rusztowania.
1.3.6 .Ze wzgledu na sposob uzytkowania rusztowania sg: nieruchome lub ruchome
(jezdne).
1,3.7 Ze wzgledu na sposéb kotwienia i przenoszenia obcigzen rusztowania sa:
wolnostojgce, przyscienne i wiszgce.

No g

2. MATERIALY

2.1.Rusztowania robocze — to konstrukcja budowlana, tymczasowa, z ktérej mogg
by¢ wykonywane prace na wysokosci, stuzgca do utrzymywania osob, materiatow i
sprzetu. Rusztowania ochronne to konstrukcja budowlana, tymczasowa, stuzgca do
zabezpieczenia przed upadkiem z wysokosci ludzi i przedmiotow. Rusztowanie
systemowe to konstrukcja budowlana, tymczasowa, w ktorej wymiary siatki
konstrukcyjnej sg jednoznacznie narzucone przez wymiary elementow rusztowania,
stuzg do utrzymywania osob.

2.2.Rusztowania nalezy wykonywac tylko z materiatdw wchodzacych w sktad danego
systemu rusztowania, stanowigcych integralna czesc¢ catego rusztowania.

2.3.Parametry rusztowania, ktore winny by¢ okreslone w projekcie technicznym i
dokumentacji rusztowania to:

* stezenie ptaszczyzny pionowe (zamkniete ramy ze wzmocnieniem naroznym,
ramy drabinowe z wlazami, sztywne potgczenia pomiedzy poprzecznicami i
rurami pionowymi, klamry stezen oraz elementy uzywane jako wzmocnienia
pionowe),
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» stezenie ptaszczyzny poziomej ( ramy, ptyty ramowe, klamry stezen i sztywne
potgczenia pomiedzy poprzecznicami i podiuznicami oraz inne elementy
uzywane jako wzmocnienia poziome),

» stupki poreczowe (rura z tgcznikami, umozliwiajgca zamontowanie poreczy
ostatniej kondygnaciji rusztowania,

» stezenie wspornikbw (rura zakonczona ftgcznikami, stuzaca do podparcia
wspornikdw rozszerzajgcych rusztowanie w razie potrzeby,

» wezet — miejsce roztgczenia potgczenia 2-ch lub wiecej elementow rurowych,

» stezenia wzdtuzne,

» stojaki, poprzecznice, podtuznice wzmacniajgce,

* odcigg — element tgczacy rusztowanie z kotwg elewacji budynku,

* pomosty robocze — podesty, ktére tworzg miejsce do pracy pomiedzy dwoma
stojakami,

* wspornik — element konstrukcyjny rusztowania, zamontowaniu na konstrukcji
nosnej, stuzacy do uktadania dodatkowych pomostow roboczych lub daszkéw
ochronnych,

* podstawki (sztywna piyta, stuzgca do roziozenia nacisku na wiekszg
powierzchnie),

 fundament rusztowania, dzwigar mocujgcy (samodzielnie przenoszacy
obcigzenie),

e rama pozioma - element rusztowania pracujgcy W pozycji poziomej,
sktadajgcy sie 2-6ch podtuznic potgczonych poprzeczkami,

* rama pionowa — gtdbwny element pracujgcy po zamontowaniu rusztowania w
pozycji pionowej, sktadajgcy sie z 2-Och stojakow potgczonych poprzeczkami,

* kotwy — elementy wmontowane lub przytwierdzone do elewacji budynku w
celu zamontowania odciggu,

» konstrukcja osiatkowania — siatki ochronne, zabezpieczajgce rusztowanie
przed upadkiem z wysokosci przedmiotow i materiatébw budowlanych,,

» porecz gtdbwna, porecz posrednia, kraweznik zabezpieczajgcy, zabezpieczenie
boczne,

» podstawki Srubowe, ztgcza (krzyzowe, obrotowe, rownolegte, wzdtuzne itp.).

3. SPRZET

Przy montazu uzywa sie sprzetu systemowego dla danego rusztowania.

4. TRANSPORT

Wymagania ogolne dla transportu podano w specyfikacji ogolnej

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1.W przypadku, gdy rusztowanie systemowe jest montowane zgodnie z instrukcja
montazu i eksploatacji rusztowania jest nazwane rusztowaniem typowym i nie
wymaga wykonania dodatkowej dokumentacji projektowej. Wszystkie pozostate
rusztowania, czyli rusztowania systemowe, ktére sg montowane w konfiguracji innej
niz zawarta w instrukcji montazu lub rusztowania niesystemowe sg nazywane
rusztowaniami nietypowymi i wymagajg wykonania dokumentacji projektowej.
Rusztowanie rurowo — zigczkowe nie jest rusztowaniem systemowym i wymaga
opracowania projektu technicznego.

5.2.Zaleca sie stosowanie przy remoncie hali rusztowania systemowego, ktorego
montaz, demontaz i eksploatacje nalezy prowadzi¢ zgodnie z Instrukcjg montazu i
eksploatacji, dostarczona z rusztowaniem przez producenta. W celu bezpiecznego i
poprawnego wykonania rusztowania monterzy rusztowania winni zna¢ bardzo dobrze
te instrukcje montazu i eksploatacji danego rusztowania.

5.3.Najwaznieszym dziataniem w budowie i eksploatacji rusztowania jest odbior
techniczny rusztowania oraz jego przeglad techniczny. Wynikiem odbioru Iub
przegladu technicznego jest protokolarne przekazanie rusztowania do eksploataciji.
Zabrania sie eksploatacji rusztowania przed jego odbiorem.

5.4.Rusztowania mozna uzytkowa¢ zgodnie z instrukcjg eksploatacji i tylko
rusztowania powiadajgce atest i certfykat na znak bezpieczenstwa.

5.5.Po zakonczeniu robot (eksploatacji rusztowania) nalezy zgtosic¢ je do demontazu,
dokonujgc wpisu w dzienniku budowy.

5.6.Podczas montazu, demontazu i eksploatacji rusztowan nalezy przestrzegac
przepisow bhp. Praca na rusztowaniach wymaga posiadania przez pracownikow
badan lekarskich zgodnych z Kodeksem Pracy, przepisami BHP oraz planem
Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia.

5.7.Zabronione jest ustawianie i rozbieranie rusztowan oraz pracy na rusztowaniach:

* W czasie zmroku, jezeli nie zapewniono $wiatlg dajgcego dobrg widocznosé,

* W czasie gestej mgly, opadow deszczu, $niegu, gotoledzi,

* podczas burzy i wiatru,

* W sgsiedztwie czynnych linii  energetycznych, jesli odlegtos¢ liczgc od
skrajnych przewodow jest mniejsza niz 2 m dla linii NN, 5 m dla linii do 15 kV,
10m dla linii do 30 kV, 15m dla linii powyzej 30 kV. (jezeli warunki te nie sa
spetnione, linie energetyczng nalezy zdemontowa¢ Ilub wylgczy¢é spod
napiecia).

5.8.Na rusztowaniach winna by¢ wywieszona tablica informujgca o dopuszczalnym
obcigzeniu pomostéw.

5.9.W miejscach wejsc¢, przejsé, przejazdow i przy drogach rusztowania winny miec
wykonane daszki ochronne na wysokosci 2,4m od terenu i ze spadkiem 45 stopni w
kierunku zrodta zagrozenia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.Przed odbiorem nale zy podda € rusztowanie sprawdzeniu i kontroli jako  Sci.
Sprawdzeniem obj g€ nalezy:

e stan podioza — przeprowadzeniu badan podifoza na ktéorym montowane bedag
rusztowania,

» posadowienie rusztowania,

» siatke konstrukcyjng — sprawdzenie wymiarow zamontowanych rusztowan z
uwzglednieniem dopuszczalnych odchytek,
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* stezenia — czy zgodne z instrukcjg montazu lub projektem technicznym
rusztowania,

» zakotwienia — poprzez préby wyrywania kotew zgodnie z instrukcjg montazu
lub projektem technicznym rusztowania,

* pomosty robocze i zabezpieczajgce, czy zgodne z instrukcjg lub projektem
technicznym rusztowania,

» komunikacje, czy zgodne z instrukcjg lub projektem technicznym rusztowania,

* urzadzenia piorunochronne, poprzez pomiary opornosci,

* usytuowanie wzgledem linii energetycznych, poprzez pomiar odlegtosci od
lini,

» zabezpieczenia rusztowan, czy zgodne z instrukcjg lub projektem technicznym
rusztowania i czy zapewniajg warunki bezpieczenstwa pracy.

7.0BMIAR ROBOT

Obmiar robot wykonuje sie w jednostkach m2 zamontowanego rusztowania wg rzutu
Sciany na pfaszczyzne pozioma, o ile wytyczne producenta nie okreslajg inaczej.
Czas eksploatacji (pracy) rusztowan wg ilosci roboczogodzin danych robot
wykonywanych z rusztowania w zaleznosci od sktadu brygady robocze;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0dbidér robdt nalezy przeprowadzi¢ kazdorazowo po ich montazu. Odbioru
dokonuje Kierownik Budowy przy udziale wykonawcy montazu oraz Inspektora
Nadzoru.
8.2.Warunki i wymagania odbiorowe okresla Instrukcja montazu i eksploatacji
danego rusztowania.
8.3.Ponadto odbiory rusztowan (przeglady rusztowan) nalezy wykonywac¢ codziennie
przed rozpoczeciem pracy sprawdzajgc:

* czy rusztowanie nie jest uszkodzone lub odksztatcone,

* czy jest prawidtowo zakotwione,

* czy nie styka sie z przewodami elektrycznymi,

e czy stan powierzchni pomostow roboczych i komunikacyjnych jest wtasciwy

(czyste, nie $liskie, stabilne),
» porecze ochronne (czy nie obluzowane lub ich brak),
* czy nie zaszly zjawiska majgce ujemny wplyw na bezpieczenstwo
rusztowania.

8.4.Ponadto nalezy prowadzi¢ przeglady dekadowe co 10 dni. Powinien je
przeprowadza¢ Kierownik Budowy lub konsrewator, ktéry sprawdzi¢ winien stan
rusztowan, czy w konstrukcji rusztowan nie ma zmian, ktére mogg spowodowaé
katastrofe budowlang lub stworzy¢ niebezpieczne warunki pracy na rusztowaniach i
eksploatacji rusztowania.
8.5.Ponadto nalezy prowadzi¢ dorazne przeglady rusztowania, zawsze po diuzszej
przerwie w pracy niz 2 tygodnie oraz po kazdej burzy, po kazdym silniejszym wietrze,
opadach deszczu irp. Czynnoséci sprawdzajgce sg takie jak w odbiorze technicznym,
przegladzie codziennym i dekadowym. Przeglady wykonuje sie komisyjnie jak przy
odbiorze.
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8.6.Wszystkie odbiory rusztowan i przeglady winny by¢ odnotowane w dzienniku
budowy. Wszystkie zauwazone usterki winne by¢é w trybie pilnym usuniete z
potwierdzeniem ich wykonania w dzienniku budowy przez osoby dokonujgce kontroli.
8.7.Kazdorazowo po demontazu rusztowania nalezy dokonaé¢ oceny stanu
technicznego wszystkich elementdéw rusztowania i sporzadzi¢ protokdt pokontrolny.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Rozliczenie robo6t nastepuje na zasadach ustalonych w umowie pomiedzy
Wykonawcg a Zamawiajgcym, po zakonczeniu robot i ich odbiorze koncowym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych

2. Dz.U. 178/1745/2005 — w sprawie minimalnych wymagan dotyczgcych bhp
podczas uzytkowania maszyn przez pracownikOw podczas pracy

3. Ustawa o systemie zgodnosci

4. Rozporzadzenie w sprawie rodzaju prac wykonywanych co najmniej przez 2
osoby

5. PN-M-47900 Rusztowania stojgce metalowe robocze. Wymagania ogolne,

badania i eksploatacja

PN-EN 39 Rury stalowe do budowy rusztowan

PN-EN 74 Zigcz, Sruby centrujgce i stopy stosowane w rusztowaniach

roboczych nosnych wykonywanych z rur stalowych

PN-EN 12810 Rusztowania elewacyjne z elementdéw prefabrykowanych

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét — dz.5 — Rusztowania —

Instrukcja Instytutu Techniki Budowlane;j

No

©
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